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1018 Serie LEC - Controlador del motor paso a paso
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Controlador del motor paso a paso
Serie LECP6 (Servo/24 VDC)
Serie LECAG6 (24 vDC)

.orma de pedido

LE C[Pl6 [P ][ ]-
Act;mi_rl

Controlador

G“US GUS

Servicio de Att.
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LISTED

Serie LECP6 Serie LECAG

Ref. del actuador

Motor compatible (Excepto las

Ejemplo: Introduzca [LEFS16A-400] para el
modelo LEFS16A-400-R16P1

caracteristicas técnicas del cable y
del actuador)

las opciones
p Motor paso a paso
(Servo/24 VDC)
A Servomotor
(24 VDC)

——* Opcion

N° de datos de paso ¢ » Longitud del cable E/S

= Montaje con tornillo

D Nota) | Montaje en rail DIN

6 |64 puntos - Sin cable
1 1.5m
Tipo E/S en paralelo ¢ 3 3m
N | NPN 5 5m
P | PNP

= Si el modelo equipado con controlador (-P6JCJ) se selecciona
durante el pedido de la serie LE, no necesita pedir este
controlador.
El controlador se vende como una unidad independiente tras el
ajuste de un actuador compatible.
Compruebe la compatibilidad de la combinacién
controlador-actuador.

'aracteristicas técnicas basicas

Nota) El rail DIN no esta incluido.
Pidalo por separado.

.ecomendacién de producto
9

« Kit de ajuste del controlador - LEC - W2
+ Teaching box - LEC - T1 - 3EGO

Programacion y productos relacionados

Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999

Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - pagina 927
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - pagina 969

Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 943
Serie LER - Mesa eléctrica giratoria - pagina 993

Elemento

LECP6

LECA6

Motor compatible

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Servomotor (24 VDC)

Tension de alimentaci

Alimentacion Nota 1) Consumo de corriente:

[Incluyendo la alimentacion del accionamiento del motor,
la alimentacion de control, la parada y el desbloqueo]

Tension de alimentacion: 24 VDC + 10%;
Consumo de corriente: 3 A (max. 10 A) Nota2)
[Incluyendo la alimentacion del accionamiento del motor,
la alimentacion de control, la parada y el desbloqueo]

6n: 24 VDC + 10%;
3 A (max. 5 A) Nota2)

Entrada en paralelo

11 entradas (aislamiento de fotoacoplador)

Salida en paralelo

13 salidas (aislamiento de fotoacoplador)

Encoder compatible

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)

[ Fase A/B/Z incremental (800 pulsos/giro)

Comunicacién en serie

RS485 (segun protocolo Modbus)

Memoria

EEPROM

LED indicador

LED (verde) y LED (rojo)

Control de bloqueo

Terminal de desbloqueo forzado Nota 3)

Longitud de cable [m] C

able E/S: 5 0 menos Cable del actuador: 20 0 menos

Sistema de refrigeracion

Refrigeracion por aire ambiental

Rango de temperatura de trabajo [°C]

0 a 40 (sin congelacion)

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 0 menos (sin condensacion)

Rango de temperatura de almacenamiento [°C]

-10 a 60 (sin congelacion)

Rango de humedad de almacenamiento [% HR]

90 0 menos (sin condensacién)

Resistencia al aislamiento
(MQ]

Entre la carcasa y el terminal SG
50 (500 VDC)

Peso [g]

150 (Montaje con tornillo)
170 (Montaje en rail DIN)

Nota 1) No utilice un suministro eléctrico de "tipo prevencion de la corriente de entrada" para suministrar alimentacion al controlador.
Nota 2) El consumo de corriente varia segin el modelo de actuador. Consulte las caracteristicas técnicas del actuador para ver méas detalles.
Nota 3) Aplicable al bloqueo no magnetizante.
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.:cesorios

Opciones: Cable del actuador

[Cable robético para el motor paso a paso (Servo/24 VDC), cable estandar]

LE—CP——

LE-CP-$/Longitud de cable: 1.5m, 3m, 5 m

Lado del controlador
—
(14.2)
i

Conector C

(N° de terminal) 1 = 2 Lado del actuador &
Longitud de cable (L) [m] 5 P— g i
" 1
1 5 o SIRIR BG
3 8 1@@16 Conector A
5 5 (10) (30.7) (14.7)
Tipo de cable
_ Cable robdtico 2w
(Cable flexible) g .g
S Cable estandar 3
29
o
<u

[Cable robotico con bloqueo y sensor para el motor paso a paso (Servo/24 VDC), cable estandar]

LE-CP-[1]-B—[ ] LE-CP-$/Longitud de cable: 1.5 m, 3m, 5 m

Lado del actuador

Lado del controlador

. (N° de terminal) ConectorA @ (N° de terminal)
Longitud de cable (L) [m] 1 -‘a 5 E -——‘—/:/ | — . A1 i@ﬂ B1
1 1.5 "E 6 (185 = L A6 )-B6
3 3 1 2 ST 1~ A o
15 16 (30.7) Conector B '3 o
Con bloqueo y sensor (10) ' :
Tipo de cable ¢
Cable robético
- (Cable flexible)
S Cable estandar
[Cable robético para el servomotor (24 VDC)]
LE CA LE CA 0 Lado del controlador
. Lado del actuador Conector C (14.2) g (N° do terminal)
Longitud de cable (L) [m] (rdelormna g @37 Conectora 5| —
1 s i B
3 3 7
5 5 (13.5) < 0 === I
gI [0 | p)
)
15 g
Conector B (30.7) L
Conector D
[Cable robético con bloqueo y sensor para el servomotor (24 VDC)]
LE _CA__B LE-CA-0-B
T Lado del actuador Lado del controlador
Longitud de cable (L) [m] (30.7) (N° de terminal)
© . Conector A1 e ©
1 1.5 o @) |/ comectorp2 | 2 Conector C (14.2) o
3 3 (N° de terminal) gl s =
7 ~ 4
5 5 ! 2 ::::]:'/ ¢
3 4
S )
Con bloqueo y sensor ¢ -
o I |
=] ! J § [
S N
[To]
(30.7) = L

(10) Conector B

Conector D

I!!I E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.cesorios

Opciodn: Cable E/S

L EC C N 5 . Lado del controlador Lado del PLG

(N° de terminal)

% A1 B1 A1
Longitud de cable (L) [m] & = A%a
— 1 ;
3 3 N :
5 s (144 | L BIS  Big A1g
ma
85
aa * Tamafio de conductor: AWG28 N° de pindel| Color del |Marcaen|Colorde  N°de pindel| Colordel [Marca en|Color de
2o conector | aislamiento| el cable |la marca conector | aislamiento | el cable |la marca
- Al Marrénclaroj, ® Negro B1 Amarillo L] Rojo
A2 Marronclaro], W Rojo B2 Verdeclaro | m ® Negro
A3 Amarillo u Negro B3 Verdeclaro | m ®m Rojo
A4 Amarillo u Rojo B4 Gris L Negro
A5 Verde claro u Negro B5 Gris L] Rojo
A6 Verde claro u Rojo B6 Blanco L Negro
A7 Gris u Negro B7 Blanco L Rojo
A8 Gris u Rojo B8 Marrénclaro| m B | Negro
A9 Blanco u Negro B9 Marronclaro| B m m Rojo
A10 Blanco u Rojo B10 Amarillo EEE Negro
A1 Marronclarof, ®E ® Negro B11 Amarillo | mm®E Rojo
A12 Marrénclaro, ®E ® Rojo B12 Verdeclaro | m m & Negro
A13 Amarillo LI Negro B13 Verdeclaro | m m m Rojo
— Apantallamiento

Teaching Box / LEC-T1

-rma de pedido
LEC-T1-3 E G

Conmutador | | B

de habilitacion | |

(opcional)  \ [m Teaching box Conmutador de habilitacién
SE ‘l‘:\’ / e

— | Ninguno
S | Equipado con conmutador de habilitacion

Conmutador de parada * Conmutador de bloqueo para funcion de prueba con
control manual (JOG)

Longltud de cabl

Idioma inicial ®
E | Inglés

® Conmutador de parada
G | Equipado con conmutador de parada
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Controlador del motor paso a paso - Serie LEC 1021
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SVC

N

ensiones

a) Montaje con tornillo (LECO610-J)

(81.7)
66 04.5 para 35
cuerpo
10 LED de alimentacion (verde) montaje 31
(ON: Suministro eléctrico activado)
~
LED de alimentacién (Rojo)
1 ) (ON: Alarma activada) A
©
Conector E/S en paralelo CN5
(7]
©3
O O
3E
Conector E/S en serie CN4 58
2
w
o - <
Conector de encoder CN3 k) 3
Conector de alimentacion del motor CN2
Conector de alimentacién CN1
L
— )
oa
! J
04.6 para
cuerpo
montaje

b) Montaje en rail DIN (LECCO6JCID-[T)

Consulte la dimension Ly la referencia del rail DIN.

(81.7) (11.5)
66
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l!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.






